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사례로 알아보는 빅데이터 활용

7주차. 머신러닝 기반 빅데이터 분석 활용 사례

2강. 자율주행차 시스템 사례



학습내용

학습목표

1. 자율주행차 개념 및 역사

2. 자율주행 기술별 레벨

3. 자율주행차 장단점

4. 자율주행차 시스템

5. 자율주행차 사례

1. 자율자행차의 역사에 대해 설명할 수 있다.

2. 자율주행 기술별 레벨에 대해 설명할 수 있다.

3. 자율주행차의 장단점을 말할 수 있다.

4. 자율주행차 시스템에 대해 설명할 수 있다.



자율주행차개념및역사



자율주행차의개념

<출처: Max pixel(연도미상). Autonomous vehicle. https://www.maxpixel.net/>

• 인간의 운전없이 자동으로 주행할 수 있는 자동차

• 레이더, LIDAR, GPS, 카메라로 주위 환경을 인식

• 목적지를 지정 후 자율적으로 주행



자율주행차의역사

<출처: flickr(1939). 1939 new York world`s fair. https://www.flickr.com/>

• 1939년 뉴욕세계박람회에서 자율 주행의 개념 등장

• 산업 디자이너였던 노먼 벨 게디스가

컴퓨터시스템과 자동속도조절이 결합된 자동차를 소개



자율주행차의역사

• 1977년 일본 츠쿠바 기계공학 연구소에서 최초로 제작

• 서행으로 달렸지만, 도로의 표식을 따라 주행

• 최초의 자율주행차



자율주행차의역사

• 2004년 미국 국방고등연구계획국의 무인자동차 대회를

계기로 본격적으로 발전



자율주행차의역사

• 2010년 구글이 자율주행자동차 개발을 발표

• 최근에는 다수의 자동차 기업에서 경쟁 중



자율주행기술별레벨



자율주행기술별레벨

0단계 1단계 2단계 3단계 4단계 5단계

뒤 페이지 소제목과
다른거 맞는지 확인



자율주행차기술별레벨

1단계 2단계 3단계 4단계 5단계

• 운전자가 모든 운전을 직접하는 단계

• 현재 대부분의 자동차가 해당

0단계



자율주행차기술별레벨

1단계 2단계 3단계 4단계 5단계0단계

• 운전자가 직접 주행

• 차량 시스템이 일부 도움을 줌

(오토 크루즈, 차선이탈 경보 등)



자율주행차기술별레벨

2단계

• 1단계에서 조금 더 발전된 형태

• 첨단운전자 보조시스템 탑재

• 스마트 크루즈 컨트롤과 차선유지보조 등이 있음

3단계 4단계 5단계0단계 1단계



자율주행차기술별레벨

• 사람에서 자동차로 운전의 주체 변화

• 가속, 감속, 제동 등 자동차가 스스로 할 수 있음

• 제한된 구간에선 운전자와 자율주행시스템 사이 제어권

전환이 수시로 이뤄짐

• 최종 통제권은 운전자에게 있음

4단계 5단계0단계 1단계 2단계 3단계



자율주행차기술별레벨

5단계0단계 1단계 2단계 3단계

• 완전한 자율 주행 단계

• 운전자가 운전에 더 이상 신경 쓰지 않아도 됨

• 자율주행시스템이 모든 것을 판단하기 때문에

프로세서의 역할이 중요

• 위급한 상황일때는, 사람이 수동 조작

4단계



자율주행차기술별레벨

0단계 1단계 2단계 3단계

• 자율주행 자동차 최종 단계

• 위험 상황에서도 사람의 개입이 필요 없음

• 운전석이 필요하지 않고, 실내를 여러 시설로 활용 가능

5단계4단계



자율주행차장단점



[교통사고 감소]

자율주행차장점

• 교통 사고 발생의 대다수는 인재로 인해 발생

• 컴퓨터가 제어하므로, 사고발생의 위험이 줄어듦



[낮아지는 운전 접근성]

자율주행차장점

• 장애인, 노인과 같은 교통약자들도 운전이 가능해짐

• 차에 탑재된 첨단센서로 인해 순간상황대처가 우수



[운행 중 효율적 시간 관리]

자율주행차장점

• 자율 주행으로 차내 여유시간이 증가

• 업무 및 식사 등 운전 중 효율적 시간 배분 가능

zZZ

♬♪



[교통상황 상시 파악]

자율주행차장점

• 도로 상황에 따라, 목적지까지 최적의 경로 유동적 설정 가능

• 교통 정체도 대폭 줄어들 것으로 전망



자율주행차단점

• 시스템 결함으로 인한 운행 중 문제 발생 가능성

• 해킹의 위험에서 자유로울 수 없음

[프로그램 오류 및 해킹]



[윤리적 문제]

자율주행차단점

• 사고가 날 수 밖에 없는 상황에서 어떤 선택을 할 것인지?

• 자율주행 중 사고에 대해서 누가 책임을 질 것인가?



자율주행차시스템



제어
단계

판단
단계

자율주행차 시스템

인지
단계



[인지단계]

자율주행차시스템

• 자동차에 탑재된 카메라, 레이더, LIDAR, GPS 등을 활용

• 주변의 사물을 인지하고 다양한 정보 축적



[판단단계]

자율주행차시스템

• 인지단계에서 축적된 정보를 바탕으로 주행 전략을 결정

• AI 기술 활용



[제어단계]

자율주행차시스템

• 주행 방향과 엔진의 구동 방식을 결정하고 주행 시작

• 여러 상황을 분석, 시스템의 오류 여부를 판단

• 운전자에 대한 적절한 정보를 제공하거나 위험 상황 시 경보



자율주행차사례



자율주행차사례

• 자체 자율 주행 시스템을 활용하여 도심과 고속도로

(샌프란시스코 → LA)를 운행

• 실시간 이미지를 분석하여 주변 환경의 상황 파악

• 차선 변경, 자동 주차, 차량 호출 등 다양한 기능 구현

[테슬라]



자율주행차사례

• 완전 자율주행 택시 정식 운행 중

• 운전자를 동행하지 않은 택시를 상용화한 것은 첫 사례

• 시간대, 거리 등에 상관없이 주변을 탐지 가능

[구글 웨이모]



자율주행차사례

• 세계 최초 자율주행 무인 식료품점

• 식료품을 소비자의 집 앞까지 자율주행차를 통해 제공

• 캘리포니아주의 자율주행 허가를 맡고, 샌프란시스코를

중심으로 서비스를 시작할 계획

[로보마트]



자율주행차사례

• 캘리포니아에서 123만 9000KM의 자율주행 도로 테스트

• 5년 연속 최대 거리를 기록한 구글 웨이모(101만KM)를 앞섬

• 운전자가 개입하지 않는 완전 자율주행에서도 4만5천KM 주행

[GM]



1번

문항

자율주행차는 조작이 어려워서 영유아, 임산부, 노약자,

장애인 등과 같은 교통약자들에게는 권장되지 않는다.

O/X

정답 X

해설
자율주행차는 자동 운전 기능을 활용하기 때문에 오히려

교통약자들에게 권장된다.

평가하기(1)



2번

문항

다음 중 자율주행차에 관한 설명으로 옳지 않은 것은?

1. 인간의 운전없이 자동으로 주행할 수 있는 자동차를

의미한다.

2. 1977년 일본 츠쿠바 기계공학 연구소에서 최초로

개념이 등장하였다.

3. 세계 각국의 자동차 제조 대기업들은 자율주행

기술개발에 노력하고 있다.

4. 자율주행차의 전반적 시스템은 인지, 판단, 제어 단계로

구성된다.

정답 2

해설
자율주행 개념이 처음 등장한 곳은,1939년 뉴욕세계박람회

이다.

평가하기(2)



정리하기

1. 자율주행차 개념 및 역사

- 자율주행차는 인간의 운전없이 자동으로 주행할 수 있는 자동차를 말하며, 

1939년 뉴욕세계박람회에서 처음 등장

2. 자율주행 기술별 레벨

- 자율주행 시스템은 기술 고도화의 정도에 따라서 5개의 단계로 구분됨

3. 자율주행차 장단점 및 시스템

- 자율주행차는 다양한 장점도 있지만 윤리적 문제와 해킹과 같은 단점도 존재

4. 자율주행차 시스템

- 자율주행차의 시스템은 인지단계, 판단단계, 제어단계의 순서로 구성됨

5. 자율주행차 사례

- 다양한 자동차 제조 대기업들이 자율주행 기술을 개발 중



다음시간에는…

에 대해 학습해 보겠습니다.
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7주차. 빅데이터 분석 도구 소개

3강. 인공지능 로봇 시스템 사례


